
 

SeaClear: Autonomes Unterwasserrobotersystem bekämpft

Müllproblem in Häfen
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 Die TUM sagt dem Müll in Häfen den Kampf an. Ein System aus unbemanntem Boot,

Unterwasserrobotern und Drohne spürt autonom Müll im Wasser auf und beseitigt ihn. 
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